CV3

Instrukcja obstugi

%) BarieraCV3 jest fotokomodrka pozwalajgca na zliczanie z detekcja odlegtosci osoby od czujnika. Bariera CV3 powstata
8— gtéwnie z myslg o zastosowaniu w obiekatach gdzie drzwi otwierane sa do wewnatrz.
1. Podstawowe funkcje czujnika

v" Mozliwosc montazu nad drzwiami otwieranymi do srodka.

v" Programowalne parametry (minimalna wysokosc zliczania, maksymalna wysokos¢ zlicznaia, czas
fJ—J\ zastoniecia).
Aé v' Mozliwosc okreslenia wzrostu liczonych osob.
L|D_ v" Na wyjsciu czujnika gotowy sygnat cyfrowy informujacy o przejsciu.

v Czujnik jednoelementowy.

v Praca w warunkach od -10°Cdo 60°C.




Specyfikacja

Napiecie zasilania DC 5—24V

Wymiary bariery (szer/wys/gr) 58mm x 64mm X 35,2mm

Masa 0,1kg

Materiat ABS

Kolor ABS szary

Port komunikacyjny TTL 5V

Zakres temperatur od -10 °Cdo 60 °C.

Zasieg 200...1500Mm

Sposdb zadziatania odbiciowy

Przewadd 4X0,5 2m

D1 - odlegtos¢ bariery do gornej krawedzi drzwi (minimum 20 c¢cm)

Obszar detekcji (MIN, MAX)- wartosci programowalne

MAX — zasieg bariery (maksimum 150 cm)




Wymiary bariery

Elementy

kompatybilne

Centralki :
v BlLoa
v' BLo3
v Blog

28

y ™
L
\, v
64

Oprogramowanie:
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PRZEKROJ A-A

SZOBLITE v
SZOB PRO
SZOB LITE MOBILE

Okablowanie:

Interfejs do
programowania
USB IP1
Interfejs do
programowania
bluetooth IP2

-



Podtaczenie

Dziatanie

Brazowv —5..24V

Cv3
Zielony — GND
76ttty — Wyjscie
Biaty — nie uzywany
Zasilanie

Wykrycie przejscia

Wykrycie przejscia

poza parametrami

Wyjscie

!
min. 200ms

Prawidtowe przejscie sygnalizowane tez jest czerwong diodg



Modut bluetooth

Do podtaczenia sie do portu czujnika polecamy uzycie modutu bluetooth kompatybilnego z MX-15b

UWAGA: Modut musi by¢ przystosowany do poziomu sygnatu 5V

Podtaczenie do czujnika:

Po podtaczeniu moduty do czujnika oraz podtaczeniu zasilania niebieska dioda na module miga. Modut nalezy
sparowac z komputeram przy uzyciu kodu 1234. Po sparowaniu w systemie zostanie zainstalowany dodatkowy
port COM, do ktdrego nalezy sie podtaczyc programem terminalowym. Parametry transmisji: 19200, 8, N, 1

W Dodawanie urzadzenia

é- ; _df Dodawanie urzadzenia

X

Wybierz urzadzenie do dodania do tego era

Systern Windows bedzie nadal szukat noweych urzgdzed i wydudietlat je tutaj.

= 'i. W3 BARTOSZ
'| EBluetoath Bluetooth
= Inne . Kamputer przenosny

Co zrobic, jeili systern Windouvs nie znalart mojego urzadzenia?

Dale] Anuluj |




Program PuTTY

Do komunikacji po porcie szeregowym polecamy program PuTTY (http://www.putty.org/).

Parametry, ktdre nalezy ustawié¢ w programie.

2

x|

Categony:
=] Session Options contraling the terminal emulation
Logglng Set vanous terminal options
B8 Terminal: 7 At de initial
Kerhoard uta grfm.: made |r.1| |a v on
Bel ™ DEC Qrigin Mode initially on
Features I Implicit CE in every LF
= Window [ Implicit LF in everny CR
Appearance ¥ Uze background colour to erase screen
Eehaviour [ Enable blinking text
Tranzlation Angwerhack to “E:
Selection |F'uT T
Colours
= Cannection Line discipline option:
gata Local echo:
TIDIHP + Autg " Farce on " Force off
HT n?t Local line editing:
oain {* Auto " Force on " Force off
+- 55H
Serial Femote-contralled printing
Printer to send AMS| printer output to:
| =l
Ahbout | | Open | Cancel |

Categom:
=|- Seszion Options controlling character et translation
T L.og?mg Character set translation

- Terminal
Kepbaard Bemate character set:
Bell JUTF-3 =l
Features [Codepages supported by YWindows but not listed here,

3 wdindow such as CPBEE on many systems, can be entered
Appearance manually)

[ Treat CJk ambiguous characters as wide
I Caps Lock acts as Cyrillic switch

Cololws Adjust how PuT TY handles line drawing characters
—|- Connection ) ) ]
Data Handling of line drawing characters:
Prax (+ Use Unicode line drawing code points
Ted ¥ (" Poor man's ine drawing [+, - and )
“ nn_at (" Font has pwindows encoding
Rlogin " Use font in both ANSI and DEM modes
H SSH (" Use font in OEM mode anly
Serial ™ Copy and paste line drawing characters as lgggk
About | Help | Open | LCancel |

2 PuTTY Configuration

Categony:

= Session
Logaing

=J- Terminal
Keyboard
Bell
Features

= Window
Appearance
Behaviour
Translation
Selection
Colours

= Connection
Data
Prozy
Telnet
Rlagin

+- 55H

Serial

Lbout |

21|

Options controlling local serial lines
Select a sernial line

Senial line to connect to

COM44

Caonfigure the serial line
Speed [baud)

D ata bitz

Stop bits

Parity

FElow control

| Open | Cancel |

x|

Categony:

=1 Session Basic options for your PuTTY session
L_oggmg Specify the destination you want o contesct o

=] Temminal o
Keybaard Serial line Speed
Bel Cam31 13200
Features Connection type:

- window " Raw © Telnet " Rlogn  55H 1+ Seyial
Appearance )
Behaviour Load, save or delete a stored session
Translation Saved Sessions
Selection
Cologls Load

=] Connection
Data Save
Prowxy =
Telnet huga Delete
Filogin jawrn hd|

+- 55H
Serisl Cloze window on exit:
" Alwayz  © Never % Only on clean exit
About | Help | Open | LCancel |

Po ustawianiu powyzszych parametrow przechodzimy do kategorii ,,Session”, wybieramy ,,Seria

Ill

. Parametry

mozna zapisa¢ podajgc nazwe sesji np.: CV3 i klikajgc ,Save”. Aby otworzyé terminal klikamy ,Open”. Po

otwarciu terminalu aby uruchomic tryb klibaracji na czujniku wciskamy ENTER po czym powinnismy uzyskac

widok podobny do ponizszego. Uruchomienie trybu kalibracji jest mozliwe do okoto minuty po uruchomieniu

czujnika.

=101 x|



http://www.putty.org/

Kalibracja

Do poprawnego dziatania czujnik misi by¢ skalibrowany. Nalezy ustawiac nastepujace parametry:
zol — pozim zerowy. Odpowiadajgcy odczytowi czujnika dla pustego przejscia

min — minimalna dopuszczalna odlegtos¢ od czujnika przy prawidtowym przejsciu. Parametr pozwalajacy na
pomijanie zliczen powodowanych przez drzwi.

max — maksymalna dopuszczalana odlegtos¢ od czujnika przy prawidtowym przejsciu. Parametr pozwala nie
zliczanie matych (niskich) obiektéw.

Powyzsze parametry wyrazone sg w jednstakach bezwymiarowych proporcjonalnych do odlegtosci od czujnika.
tmin — minimalny czas przejscia pod czujnikiem aby byto uznane za prawidtowe. Wyrazony w ms.

Ustawianie parametrow mozliwe jest przez port szeregowy do ktérego mozna sie podtaczy¢ przez ztacze
kotkowe na ptytce czyjnika po odkreceniu jego obudowy.

Paramatry portu
poziom sygnatu: TTL 5V
parametry transmisji: 19200,8,N,1

Ustawianie parametrow
Uruchomi¢ (ponownie uruchomic) czujnik (licznik). Poczekac kilka sekund na uruchomienie czujnika.

Aby wejs¢ w tryb kalibracji programie terminalowym wcisngé ENTER (wystanie znaku /r (0x0d)) po ktérym
czujnik powinien wysta¢ informacje o modelu, wersji oraz aktualnie ustawionych parametrach. Po kilkunastu
minutach nieaktywnosci tryb kalibracji jest zakanczany i nie mozna go uruchomisé ponownie (bez restaru
czujnika). Wejscie w tryb kalibracji jest mozliwe przez okoto minute po uruchomieniu czujnika.

Parametry min, max, zol, tmin ustawiamy wpisujgc nawe parametru a nastepnie nowg wartos¢ poprzedzong
znakiem = oraz zatwierdzajac klawiszem ENTER . Np.: ,max=1522" [ENTER]

Aby wyswietli¢ aktualnie ustawiong warto$¢ nalezy wartosc zastatpic¢ znakiem zapytania. Np.: ,max=?" [ENTER]

W trybie kalibracji wysytany jest przez czujnik aktualny odczyt.Wysytane sg réwniez informacje po przejsciu pod
czujnikiem, ktoére utatwiaja ustawianie parametréw czujnika. Po prawidtowym przejsciu pod czujnikiem
zobaczymy linie podobng do tej:

+ 5 m:300 t:95

Co oznacza ze naliczono kolejne poprawne przescie (pigte od uruchomienia kalibracji). Wartosc m oznacza
minimalny odczyt podczas tego przejscia a t to czas trwania przejscia. Po przejsciu pod czujnikiem obiektu za
wysokiego wystana zostanie informacja:

~ 200 t:94

Co oznacza, ze minimalny odczyt przy tym przejsciu byt mniejszy od parametru min i wynoscit 200. Informacja
wysytana po przejscu obiektu za niskiego:

600 t:98

Co oznacza, ze minimalny odczyt przy tym przejsciu wynosit 600 i byt wiekszy od paramaetru max. Jesli przejscie
byto zbyt szybkie zobaczymy nastepujgca informacje:

300 t:24

pokuzujacg minimalny odczyt i czas, ktéry byt krotszy od parametru tmin i wynosit 24ms



